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Abstrsk - Dewasa ini perkembangan teknologi semakin pesat,
banyak barang-barang elektronik diciptakan guna
membantu/mempermudah pekerjaan manusia.Teknologi saat ini
sudah masuk dalam industri alat-alat rumah tangga salah satunya
dispenser, atau alat yang berfungs sebagai pemanas dan juga
pendingin air minum.Di awal kemunculan nya dispenser di buat
tanpa menggunakan listrik, hanya sebagai tempat mengambil air
minum saja.Oleh karena itu dibuatlah sebuah alat berupa dispenser
yang bekerja secara otomatis.

Alat ini dibuat dengan menggunakan sensor jarak SRF04
sebagai input untuk mendeteksi wadah atau gelas. Alat ini juga
menggunakan kit arduino uno dengan mikrokontroler ATmega328
sebagai otak untuk mengolah data dari sensor jarak SRFO04, driver
motor, driver solenoid, mp3 player dan LCD.

Dari pembuatan alat ini dapat dismpulkan bahwa, Alat ini
bekerja dengan baik, sesuai dengan tujuannya untuk mempermuda
dalam pengambilan air.Mikrokontroler Arduino uno digunakan
sebagai pengontrol utama dari rangkaian alat penyaji air ini.Dan
sensor jarak SRF04 bekerja mulai dari jarak 3cm-300cm.

Kata kunci: arduino uno, dispenser,mempermudah, SRF04.

Abstrsct - Today the increasingly rapid development of
technology, many electronic items are created in order to assist /
facilitate human work. The current technology is already included in
the industry of household appliances one dispenser, or a tool that
serves as the heating and cooling of drinking water. At the beginning
of his emergence dispenser is made without the use of electricity, just
as a place to take drinking water only. Therefore made a tool in the
form of a dispenser that works automatically.

This tool is made by using a distance sensor SRF04 as input to
detect containers or glass. This tool also uses arduino uno kit with
microcontroller ATmega328 as the brain to process the data from the
distance sensor SRF04, motor drivers, solenoid drivers, mp3 player
and LCD.

Of making this tool can be concluded that this tool works well,
in accordance with the objective to rejuvenate the water uptake.
Arduino Uno microcontroller is used as the main controller of the
circuit means of this water renderers. And a distance sensor SRF04
work from a distance of 3cm-300cm.

Keywords. arduino uno, dispenser, simplify,SRF04,

.  PENDAHULUAN
Dewasa ini perkembangan teknologi semakin pes
banyak  barang-barang  elektronik  diciptakan

membantu/mempermudah pekerjaan manusia. Kita

melihat di awal abad-21 manusia sudah bisa metkeiptauatu
alat komunikasi yang tanpa menggunakan kawat, sep
telepon seluler. Dan masih banyak lagi penemuaeaan

gun

dari teknologi yang sangat membantu manusia. Aatiny
teknologi sangat membantu dalam kehidupan manusia i
sendiri.

Teknologi saat ini sudah masuk dalam industri alat-
rumah tangga salah saturgiapenseratau alat yang berfungsi
sebagai pemanas dan juga pendingin air minum. [Dal aw
kemunculan nya dispenser di buat tanpa menggunakah,
hanya sebagai tempat mengambil air minum saja.in§eir
berkembangnya teknologi maka dispenser dilengkepigan
pemanas atau juga pendingin air yang sudah pasti
menggunakan listrik. Namun karena dispenser masih
memerlukan bantuan manusia untuk pengoperasiannya,
sehingga dispenser masih dianggap belum termaslatmda
golonganbarang canggih.

Il. LANDASAN TEORI

Mikrokontroller

Mikrokontroler dapat dikatakan adalah sebuah koeput
dalam satuchip. Kata ‘mikro’ menunjukkan bahwa alat ini
berukuran kecil, dan kata ‘kontroler’ menunjukkaahtva alat
ini dapat digunakan untuk mengontrol satu atau dmgab
fungsi dari objek, proses atau kejadian. Mikrokoler juga
sering disebut sebagai pengontradmbedded karena
mikrokontroler sering dembeddedialam alat atau sistem yang
dikontrol.

Mikrokontroler terdiri dari prosesor sederhana, drapa
memori (RAM dan ROM), port /O dan perangkat petfe
lainnya seperti pencacah/pewaktu, pengubah ana&atigital,
dan lain-lain, semuanya diintegrasikan dalam sahip.
Kelebihan akan prosesor dan komponen periferal yarsgdia
dalam satuchip inilah yang membedakannya dari sistem
mikroprosesor.

Perbandingan mikroprosesor dan mikrokontroler

Mikroprosesor hanyalah prosesor atau unit pemroses
dengan beberapa register multifungsi. Sistem miasgsor
juga memerlukan RAM, ROM, port I/O dan perangkat
periferal lainnya agar bisa berfungsi dengan bejkegi pada
gambar 1, namun semua komponen ini terhubung secara
eksternal terhadap chip mikroprosesor.Dimana sistem
mikroprosesor adalah adalah sistem multifungsi ydagat
z?Jti’program untuk melakukan sejumlah besar fungsigyan
f?1ampu dilakukannya, mikrokontroler ditujukan untuk

aﬁ’]%ngerjakan satu pekerjaan dan menjalankan satgrgono

tertentu dengan konfigurasi seperti pada gambBrdgram ini

%rsimpan dalam ROM dan biasanya tidak berubah.
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Gambar 3 dan 4 menjelaskan perbedaan dasar anteoat B sampai port D bekerja seperti port A yangktiikan
sistem mikroprosesor dan sistem mikrokontroler. eé&ep sebagai port /O 8 bit dua arah. Pin-pin port meliglean
ditunjukkan dari dua blok skematik dalam gambamatia resistor internapull-up (dipilih untuk tiap bit).Keluaran tiap
sistem mikroprosesor memerlukanhip tambahan untuk port mempunyai karakteristik penggerak yang simmebdik
membuatnya berfungsi dengan baik, sedangkan dalamtuk kemampuan mencatu dan menyerap arus yangi.ting
mikrokontroler fungsi semua&hip tambahan ini terintegrasi Saat pin-pin dari tiap port digunakan sebagai masu#tan

dalamchip yang sama. ditarik rendah secara eksternal, pin-pin ini akeanoatu arus
jika resistorpull-up internal diaktifkan. Pin-pin tiap port adalah
Mikrokontroler ATmega328 dalam keadaartri-state saat kondisireset menjadi aktif,
ATmega8535 adalah mikrokontroler 8-bit CMOSbahkan jikeclocktidak bekerja.
berdaya-rendah yang berbasis pada arsitektur AVBCRI Masukan reset Masukan low pada pin ini yang

Dengan mengeksekusi instruksi dalam satu sikblsck — ditahan lebih lama dari panjang denyut minimum akan
ATmega8535 mendekati 1 MIPS (Juta Instruksi Peiklpger menyebabkaneset bahkan jikaclock tidak bekerja. XTAL
MHz. Mikrokontroler ini terdiri atas 32 port I1/O gg terbagi 1Masukan pada penguat osilasi membalik dan masp&da
menjadi empat bagian yaitu, port A, port B, portl&h port D, rangkaianclockinternal. XTAL 2 Keluaran dari penguat osilasi
masing-masing terdiri atas 8 pin. membalik. AVCC adalah pin tegangan suplai untuk podan

Deskripsi pinout ATmega328: Vcc Suplai Teganga®DC. Pin ini harus dihubungkan secara eksternalVke,
Digital. GND Ground.Port A (PCO — PC5) Port A digkma meskipun ADC tidak digunakan. Jika ADC digunakaim, ipi
sebagai masukan analog ADC.Port A juga digunakdéagse harus dihubungkan ke Vcc melalldow-pass filterAREF
port I/O 8 bit dua arah, jika ADC tidak digunak#&in-pin port adalah pin tegangan referensi analog untuk ADC.
menyediakan resistor internpull-up (dipilih untuk tiap bit).
Keluaran port A mempunyai karakteristik penggerang
simetris baik untuk kemampuan mencatu dan menyarap
yang tinggi. Saat pin-pin PAO — PA7 digunakan sabag
masukan dan ditarik rendah secara eksternal, piripiakan
mencatu arus jika resist@ull-up internal diaktifkan. Pin-pin
port A adalah dalam keadatistate saat kondisiesetmenjadi
aktif, bahkan jikeclocktidak bekerja.
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Gambar 2.Konfigurasi Mikrokontroler Gambar 4. Pinout ATmega328
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Arduino Uno LED

Arduino adalah sebuah board mikrokontroler yang Light emitting diodeatau LED ( Dioda Pemancar
didasarkan pada IC Atmega328 (Gambar 5). Salahcsatioh Cahaya ) adalah dioda semikonduktor yang memantarka
yang akan dibahas kali ini yaitu arduino Uno. ArduiUNO cahaya jika dibias maju contoh pada gambar 6.LE{& dibias
mempunyai 14 pin digital input/output (6 di antayardapat maju, maka arus bias akan menyebabkan diinjeksjkeann
digunakan sebagai output PWM), 6 input analog, aebuelektron kedalam bahan tipe-N. Dinyatakan dalangkn
osilator Kristal 16 MHz, sebuah koneksi USB, sebpalver energi, elektron bebas berada pada tingkat yany litggi
jack, sebuah ICSP header, dan sebuat tombol rAsgtino dari lubang. Jika elektron bebas bergerak melaarah dekat
UNO memuat semua yang dibutuhkan untuk menunjasgmbungan, mereka bergabung kembali dalam lubaalgnD
mikrokontroler, mudah menghubungkannya ke sebugitoses penggabungan kembali energi dilepas, sebdgiam
computer dengan sebuah kabel USB atau mensupldéngan bentuk cahaya dan sisanya dalam bentuk panaseiifisiaya
sebuah adaptor AC ke DC atau menggunakan batetak unkeluaran cahayanya sangat rendah, yakni kurang st

memulainya. persen.

Arduino UNO dapat disuplai melalui koneksi USB atau Proses pembentukan pasangan elektron-hole bersifat
dengan sebuah power suplai eksternal. Sumber digylehd reversibe] energi cahaya dipancarkan pada saat terjadi
secara otomatis. rekombinasi elektron-hole. Pada Sidan Ge umumnya

Suplai eksternal (non-USB) dapat diperoleh daruabb rekombinasi terjadi pada cacat kristal, namun kgkladang
adaptor AC ke DC atau battery. Adaptor dapat dingkan dapat juga sebuah elektron langsung terjatuh ke wambil
dengan mencolokkan sebuah center-positive plug yangemancarkan energi cahaya, keadaan ini lebih bateygdi
panjangnya 2,1 mm ke power jack dari board. KabatlIdari pada GaAs. Pada kondisi khusus cahaya yang digeamcar
sebuah battery dapat dimasukkan dalam header/kgpala bersifat koheren, dan devais ini dikenal sebagaerla
Ground (Gnd) dan pin Vin dari konektor POWER. semikonduktor. Ada beberapa keunggulan penggun&zd L

Board Arduino UNO dapat beroperasi pada sebuatibandingkan dengan lampu pijar untuk sistem ebelika,
suplai eksternal 6 sampai 20 Volt. Jika disuplaigén yang seperti.
lebih kecil dari 7 V, kiranya pin 5 Volt mungkin me&uplai LED beroperasi pada tegangan rendah dan kompatibel
kecil dari 5 Volt dan board Arduino UNO bisa menjéidak dengan level tegangan logika TTL 5 volt, disampijoga
stabil. Jika menggunakan suplai yang lebih darabé® Volt, butuh konsumsi daya yang rendah sekitar ~ 20 - 3@, m

voltage regulator bisa kelebihan panas dan memb#thay berumur panjang, MTBF ~ 100.000 jam,konstruksi
board Arduino UNO. Range yang direkomendasikanaid@ semikonduktor lebih andal dibandingkan dengan kakst
sampai 12 Volt. filamen yang mudah pecah, ukurannya kecil, murahisie

VIN. Tegangan input ke Arduindoard ketika board LED hampir monokromatis dan tersedia dalam beberapa
sedang menggunakan sumber suplai eksternal (sépéftilt warna, dapat diberi pulsa pada frekuensi tinggi.

dari koneksi USB atau sumber tenaga lainnya yaaydi Kita Untuk pemasangan LED perlu dibatasi arus maju yang
dapat menyuplai tegangan melalui pin ini, atau fikayuplaian lewat pada LED tsb, umumnya hambatan pembatasaskiO
tegangan melalui power jack, aksesnya melaluirgin i Q. Untuk menghitung hambatan pembatas perlu diketahu

5V. Pin output ini merupakan tegangan 5 Volt yangarakteristik I-V dari LED yang dipakai. Sebagantmh LED
diatur dari regulator padeoard. Boarddapat disuplai dengan warna merah dari GaAsP, arus maju minimum agaryeatiari
salah satu suplai dari DC power jack (7-12V), USBireector LED tsb tampak pada ruangan normal (diterangi denga
(5V), atau pin VIN dari board (7-12). Penyuplaiagdngan lampu) sekitar ~ 20 mA, tegangan jatuh pada LEDapssht IF
melalui pin 5V atau 3,3V membypass regulator, dapati = 20 mA adalah VF = 1,6 volt (perlu di-check ddatasheet
membahayakan board. Hal itu tidak dianjurkan. LED ybs). Maka hambatan pembatasnya adalah: (dengan
3V3. Sebuah suplai 3,3 Volt dihasilkan oleh regulat tegangansupply = 5 volt).
pada board Arus maksimum yang dapat dilalui adalah 50
mA.GND, Pin ground.

: + N\ =

. 1 - - w { L
¥ qumtqwtv?i : +

ANDDE CATHODE

Gambar 6.Simbol dan Bentuk Fisik LED

Gambar 5. Board Arduino Uno
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Selanjutnya untuk mengemudikan LED dari rangkaian
logika perlu juga diberi hambatan pembatas, hakanéna pada menaikkan

gerbang TTL standar dapat menerima (sink) arusglairigg mA
(yaitu IOL), sedangkan TTL standar hanya dapat rakemlian
(source) arus hingga 1 mA. Kondisi ini tidak cuktgrang
untuk sebagian besr aplikasi LED. Kesulitan ini atagiatasi

dengan gerbang yang dapaipdi-up dengan sebuah hambatan,

seperti gerbang 7410, seperti ditunjukkan pada kaiag
berikut ini.

Relay

Relay adalah suatu rangkaiawitching magnetik yang
bekerja bila mendapat catu dari rangkaisigger. Relay
memiliki tegangan dan arus nominal yang harus dipeoutput
rangkaian pendrivernya/pengemudinya. Arus yang rdigan
pada rangkaian adalah arus DC.

Konstruksi dalam suatu relay terdiri dari lilitaravkat
(coil) yang dililitkan pada inti besi lunak. Jika lilitakawat
mendapatkan arus, inti besi lunak menghasilkan meuzgnet
dan menarik switch kontak. Switch kontak menghasilknedan
magnet dan menarigwitch kontak. Switch kontak mengalami
gaya tarik magnet sehingga berpindah posisi kebklztin atau
terlepas dari kutub asalnya. Keadaan ini akan hantaselama
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Step up trafcadalah transformator yang digunakan untuk
tegangan listrik. Pada transformator igena
tegangan, banyaknya kumparan primer lebih kecil dada
kumparan sekunder, sehingga besar tegangan ligaiig
dihasilkan oleh kumparan sekunder lebih besar ldariparan
primer.

Step Down Trafd’rinsip kerja dari transformator penurun
tegangan adalah kebalikan dari transformator petegi&ngan.
Pada transformator penurun tegangan banyaknya kampa
primer lebih besar dari kumparan sekunder, sehirygsar
tegangan yang dihasilkan oleh kumparan primer |di@bar
dari tegangan pada kumparan sekunder. Karena priesja
inilah  sehingga dalam dunia elektronika banyak
menggunakannya sebagai dasar untuk membuat cedu day

Sensor jarak SRF04

Prinsip kerja sensor ini adalah transmitter
mengirimkan seberkas gelombang ultrasonik, lalul Heesil
pantul pancaran pengirim diukur dalam bentuk waktu,
Lamanya waktu ini sebanding dengan dua kali jarkser
dengan obyek, sehingga jarak sensor dengan obyp#t da
ditentukan persamaan dengan rumus jarak = kecequetan x
waktupantul/2

arus mengalir pada kumparan relay dan relay akarbak ke Sensor Jarak SRF04 mampu mendeteksi jarak sekitar
posisi semula yaitunormally-off bila tidak ada lagi arus yag 300 cm. jika dibandingkan dengan sensor ultrasdaik,
mengalir padanya. Posisi normal relay tergantundapanis seperti PING, SRF04 mempunyai kemampuan yang setara
relay yang digunakan. Dan pemakaian jenis relagatgung Yyaitu rentang pengukuran antara 3 cm — 3 m, dapubyang
pada keadaan yang diinginkan dalam suatu rangkaserh. sama, yaitu panjang pulsa.
Menurut kerjanya relay dapat dibedakan menjadi.

Normaly Open (NO); saklar akan tertutup bila dialiri
arusNormaly Close(NC); saklarakan terbuka bila dialiri arus.
Dalam rangkaian elektronika, relay pada umumnya

digambarkan dalam bentuk simbol seperti pada gambar

Transfomator

Transformator merupakan kumparan atau gulungan tkawa

berintikan besi lunak yang terdiri dari kumpararinmar dan
kumparan sekunder.Berdasarkan gambar di bawah déipat
bahwa prinsip kerja trafo adalah prinsip kerja kaludari
kumparan primer
kegunaannya transformator dibedakan
macam diantaranya sebagai berikut.

menjadi

o
)

o
|
o

Gambar 7.Simbol Hay

kepada kumparan sekunder.Berdasarka
beherap

Gambar 8.Sensor Jarak SRF04

Gambar 9.0ptocoupler
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Optocoupler

Optocoupler adalah suatu piranti yang terdiri dduia
bagian yaitutransmitter dan receiver yaitu antara bagic
cahaya dan deteksi sumber cahaya terpisah. Bia
optocoupler digunakan sebagai saklar elektrik, yaegerja
secara otomatis, optocoupletaa optoisolator merupaki
komponen penggandeng (coupling) antara rangkairut
dengan output yang menggunakan media cahaya (sgibaga
penghubung. Dengan kata lain, tidak ada bagian lganduktif
antara kedua rangkain tersebut. Optocoupler termri 2
bagian

Transmitter merupakan bagian yang terhubung der
rngkain input atau rangkain control. Pada bagianterdapa
sebuah LED infra merah (IR LED) yang berfungsi nienmtdkan
sinyal padareceiver Jika dibandingkan dengan mengguna
LED biasa. [ED infra merah memiliki ketahanan terhac
sinyal tampak.

Receiver merupkan bagian yang terhubung den
rangkaian output atau rangkaian beban, dan beoisipkner
penerima cahaya yang dipancarkan oleh transmit@mponen
penerima chaya ini dapat beruphotodiode ataupun pha
transistor.

.  METODE PENELITIAN

PerancangarhAlat Penyaji Air Minum Otomat

Perancangaalat penyaji air minum otomat ini bekerja
dengan menggunakan mikrokontroler Arduino, dimaasi-
kaki dari mikrokontroler ini dihubungkan dengan kmomer-
komponen lain seperti SRF04, LCHriver motorsteppedan
catu daya.

Sistem yang dirancang ini beroperasi menggun
program yangdisimpan didalam sebuah chip mikrokontro
oleh karena itu dibutuhkan konsep yang baik agardaeatkar
hasil yang sesuai tujuan.

Diagram blok merupakan konsep dasar dalam s
perancangan suatu sistem. Setiap diagram blok meyaf
fungsi masing-masing.

-
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SELEn0AD 2

Gambar 10.Diagram BloKlat Penyaji Air Minum Otomat

29

Adapun Fungsi dari masi-masing diagram blok adalah
sebagai berikut, Sensor Jarak (SRF( bekerja untuk
mendeteksi gelas atau wadah yang akan digunakam glat
ini. Sensor ini akan memberikan masukan ke mikréiober
pada jarak tertentu, sesuai dengan jarak yang télemtukar
oleh pengguna.Mikrokontroler Arduino loChip ini bekerja
sebagai pengolah data yang dihasilkan osensor jarak
(SRF04) selanjutnya mikrokontroler akan megirimkan c
pada driver dan akan diteruskan ke motor stedan solenoid
untuk membuka katup dbriver rangkaian yang berfungsi
sebagai penguat untuk dapat mengendalikan arahutpesp
motor DC dan selenoidCD berfungsi untuk menampilkan
informasi atau hasil secara visMP3 berfungsi sebagai
pemutar music/suara yang telah di atur.Speluntuk
mengeluarka suara yang di hasilkan oleh n
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Gambar 1IRangkain teseluruhan
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Perancangan Perangkat Keras (Hardwe

Pada perancangan perangkat keras akan diur
berbagai parameter komponen yang menunjang kesjani
diantaranya catu daydriver motor DC,sensor jarak (SRF04
LCD dan mikrokontroler dikemas dalam satu sistemtta.

Perancangan Catu Daya
Rangkaian catu daya ini berfungsi untuk men

tegangan dan arus ke seluruh rangk Sumber tegangan

diambil dari tegangan standard rumah vyaitu dan
kemudian tegangan tersebut di searahkan menggudakaah
dioda dengan sistem penyearah penbridge) dan untuk
mengurangripple digunakan kapasitor 4700uf sebagai fi

Teganganyang di harapkan dari catu daya ini ye
12V, DC 5V DC dan 8V DC.Untuk mendapatkan teganger
DC di perlukan IC regulator LM7805, IC ini juga hergsi
untuk menstabilkan tegangan output tetap 5V DCaualn
tegangan inputnya berubabah atau tidak shil.Untuk
tegangan 8V DC yang di hubungkan ke arduino di tkapx
dengan menggunakan IC regulator LM7808.Dan u
tegangan 12 V DC di ambil dari jembatan dir

Perancangan Driver Motor dan Selenoid

Driver motor inimerupakan rangkaian penggerak
pengtur arah perputaran motor stepper yang terpasadg
katup agar katup dapat bergeser membuka atau npe
Sedangkan driver solenoid adalah rangkaian utukangpa
air. Rangkaian ini bekerja pada saat mikrokontr
memberikan input logika pada kondiertentu

Gambar 12.Rangkaian Cataiz
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-
Gambar 13.Rangkaian Driver lotor
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Perancangan Driver Motor

Rangkaian ini berfungsi untuk menghidupkan m
DC melalui mikrokontroler. Sinyal dari mikrokontesl akar
diterima oleh optocoupler untuk kemudiaditeruskan ke
transistor yang akan mengaktifkan relay. Optocauplapai
diaktifkan secara  manual melalui saklar i
menghubungsingkatkan kolektor dan emitor pada nat
optocoupler. Terdapat juga LED yang berfungsi set
indikator sinyal masukan d: mikrokontroler.

Perancangan Driver Selenc

Rangkaian yang berfungsi untuk menghidup
selenoid ini didapat melalui mikrokontroler. Sepepada
driver motor rangkain ini pun mempunyai kerja yasgma
dimana sinyal dari mikrokontroler yang diteriroptocoupler
diteruskan ke transistor untuk mengaktifkan re

Perancangan Rangkaiaviodul Suara

Perancangan modul suara pada rangkaian ini be
saat sensor jarak medeteksi kondisi dimana keagkslas telal
terisi dengan air, maka mikrokontroler akmemberi sinyal
dan memicu optocoupler sehingga memberikan tegakg:
kaki basis transistor 2N5496 sehingga mengaktificday dar
mengaktifkan rangkaian modul mp3 player. Setelaloittput
dari mp3 player akan dikuatkan oleh power amplifiem
menghaskan output suara melalui speak

 SELENOVALIE 22 ﬂ
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Gambar 14. Rangkaian Driver Seler
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Perancangan Rangkaian LCD

Tampilan LCD telah menjadi bentuk kit dengan
pin. Pinpin ini nantinya dihubungkan ke mikrokontro
sebagai monitodari rangkaiaimput. Rngkaian skemati
konektor dari LCD yang dihubungkan ke mikrokontra@pat
dilihat pada gambar dibawa ini.

Perancangan Modul Sensor SRF04

Pada perancangan sistem ini sensor yang digur
untuk membca jarak adalah srfDdlam sensor ini terdap
sebuah device transmitter dan receiver ultrasonang
membaca jarak dengan prinsip sonaa#@n normal mod
sensor srf04, tegangan kerja 5V D@nsumsi art 30  mA
(max 50 mA), rekuensi kerja 40 KHZangkauan 3cr- 300cm,
Input trigger 10uS level pulsa TTdimensiPXLXT (24x20x17),
SRF04 mempunyai 4 pin yaitu VCC, Triger, Outputd(

SRF04 bekerja dengan cara transmitter memanci
seberkas sinyal ultrasonic (40 KHz) yang berbenpuisa,
kemudian saat ada objek padat sepmtas berada didepan n
maka receiver akan menerima pantulan sinyal ultias
tersebut. Receiver akan membaca lebar pulsa (dbkmuk
PWM) yang dipantulkan objek dan selisih waktu pecaaan.
Dengan pengukuran tersebut, jarak objek di depascsalipat
diketahui. Lebih jelasnya gdat dilihat pada gamb:

o7

>
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)
-
pa
O
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LTETTE T TTTTTTTT T

e
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[
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Gambar 175ensor SRF(
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Perancangan Perangkat Lunak (Softwi

Software yang digunakan untuk membuat prog
pada system ini adalairduino unomenggunakan bahasa C
yang merupakan bahasa tingkat menengah sehinggdhahi
untuk melakukamnterfacing(pembuatan program antar muka).

Setelah membuka program, langkah pertama
dilakukan adalah memperkenalkan (port yang akan
digunakan di mikrokombler pada program, serta nilai ya
disimpan di sensor.

Kemudian membuatsource cod&etelah selesai
membuatsource codeuji program terlebih dahulu sebelt
mengunggahnya ke dalam mikrokontrc

Untuk pengujian program cukup menekan ta
centang disudutkiri atas dapat dilihat pada gambar.<
program sudah tidak mengalami kesalahan atau emaka
program sudah siap di unggah ke dalam mikrokomt

T@__s-h:::i:julah | Arduine :..3;7 B =]

| Eite Edit Sketeh Tools Help

skelch_jul28a

Gambarl8.Sofeware Arduino no

r T ~
&%) sketch_feb02a | Arduino 1.6.5 T

File Edit Sketch Tools Help

1| »

y with the numbers of the interface pins
A2, A3, R4, AS):

#define pompal
#define pompa2
#define valvel
#define valvel
#define suara

o MW

« [ Sa— m G

Arduine Uno on COR1

Gambarl9. Skrip Programerancangan
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| &5 sketch_feb02a | Arduino 1.6.5

[EeprE r———

Eile Edit Sketch Tools Help

sketch_feb02a

#define pompal 3
#define pompazZ 2
#define valvel S
#define valve2 4
#define suara 1

#include <LiquidCrystal_h>
/# imitialize the library with the numbers of the incerface pins |=j
LigquidCrystal lcd (A0, Al, AZ, A3, A4, AS):

Gambar 20. Running Program Arduino

INISIALISASI LCD
INISIALISASI /O

D
BACA SENSOR
IARAK GELAS
PENGISIAN 1
ADA GELAS ?
YA

AKTIFKAN SELENOCID 1
BUKA KATUP AIRL

BACA SENSOR
JARAK TINGG! AIRL

PENGISIAN 2
ADA GELAS?
'3 TiDAK

YA

AXTIFKAN SELENOID 2
BUKA KATUP AIR2

N
&

BACA SENSOR
JARAK TINGGI AIRZ

ISI GELASI
SUDAH PENUH?

Y&
MATIKAN SELENOID 1
TUTUP KATUP AIRL

MATIKAN POMPA 1

ISI GELASZ
SUDAH PENUH?
TIDAK
A

MATIKAN SELENOID 2
TUTUP KATUF AIRZ

MATIKAN POMPA 2
]

Gambar 21. Flowchar

TABELI. HASIL PENGUJIAN RANGKAIAN CATU DAYA

TABEL II.PENGUJIAN KETINGGIAN AIR
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Tinggi Gelas

Performa Alat

Terisi
penuh

Tak
penuh

5cm

6,5cm

7cm

Penggunaan catu
daya

Daya yang
diperlukan

Daya hasil
pengukuran

Sensor jarak SRF04

5v

4,95v

LCD

5v

4,98v

Mikrokontroler

8v

7,99v

Driver motor

12v

11,95v

Driver Selenoid

12v

11,90v

10cm
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Diagram Alir Program

Diagram alir pada gambar 21 di atas dapat dijelaska

seperti berikut, mulai , menginisialisasi port dparangkat
keras seperti LCD dan I/O, Mp3 off, sensor jarakndeteksi
gelas, pengisian gelas, aktifkan solenoid dan mémtkatup
air, motor aktif dan memompa air, sensor mendefeksk atau
tinggi air, gelas terisi, solenoid menutup katupmpa air mati,
Mp3 player on.

V. IMPLEMENTASI SISTEM

Pengujian Rangkaian Catu Daya

33

Pengujian ketinggian gelas.

Pengujian ini dilakukan untuk mengetahui faktor
ketinggian gelas terhadap dispenser yang dibua.Pad
pengujian kali ini, dilakukan dengan mengambil Bpal gelas
dengan Kketinggian berbeda.Berikut table pengujisangy
dilakukan.

Dari Pengujian ini, dapat dilihat pada tabel 2 bahw
ketinggian gelas tidak berpengaruh pada perforratkalrena
alat, akan tetapi gelas yang memiliki ketinggidiHedari 6cm
tidak akan terisi penuh. hal ini dikarenakan jana#tksimum
yang sudah disetting pada sensor jarak untuk kgfingair.

Pengukuran catu daya bertujuan untuk mengetahfiengujian Keseluruhan.

tegangan keluaran yang dihasilkan oleh catu dagda [saat

Pengujian ini dilakukan untuk menguji alat dalam

tanpa beban dan saat dihubungkan dengan bebandagtu beberapa kondisi.Gelas diletakan hanya pada satahksan,

digunakan untuk memberikan tegangan ke sensor f&iRt04,
LCD, mikrokontroler, driver motor dan driver solétho

gelas diletakan pada kedua kran dalam waktu yang
berbedggelas diletakan pada kedua kran dalam waktu

Dari hasil pengujian diatas pada tbhel 1, dapdtersamaan. - _
dinyatakan bahwa alat yang dibuat dapat beropeasjah baik Pengujian pada saat Gelas diletakan hanya pada sala
karena daya yang dibutuhkan untuk menjalankan kompo Satu kran.Pada hasil pengujian ini menunjukan bakedua

komponen yang ada pada alat yang dibuat sudahisesu

Gambar 23. Pengujian Gelas Diletakan Pada Kedua Bagam Waktu Yang
Berbeda

keran air pada alat ini bekerja dengan baik.Sepada gambar
22.

Pengujian pada saat gelas diletakan pada kedua kran
dalam waktu yang berbeda. Dalam pengujian sepadia p
gambar 23 dapat diketahui bahwa, pada saat kestaulkeran
2 sedang bekerja lalu diletakkan sebuah gelas galda satu
keran lainnya maka keran tersebut tidak akan beketj
dikarenakan sensor hanya akan memproses keran yaaga
terdeteksi terlebih dahulu.

Pengujian pada saat gelas diletakan pada kedua kran
dalam waktu bersamaan.Pada pengujian ini dapatathiie
bahwa alat ini tidak akan memproses untuk mengatiréir.

Hal ini disebabkan karena sensor hanya akan mesietah
satu gelas saja.

Gambar 24. Pengujian Gelas Diletakan Pada Kedua Batam Waktu
Bersamaan
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