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Abstrak

Tujuan pembuatan proyek akhir ini adalah mampu
mendapatkan suatu sistem pengamanan kendaraan bermotor yang
mudah digunakan dan dapat dihandalkan. Rancangan alat ini terdiri
dari sebuah mikrokontroller sebagai mengolah data, antarmuka
Sensor Kompas, Switch Push Button, LCD, Driver alarm dan Catu
daya. Sistem ini juga di dukung oleh mikrokontroler ATMega328
yang merupakan komponen utama yang berfungsi sebagai pusat
Kendali berbagai macam peripheral yang terhubung dalam sistem
ini, yaitu sensor CMPS03, LCD dan Driver alarm. Komponen ini
juga berfungsi sebagai tempat pengolahan data yang akan diproses.
Sistem yang digunakan menggunakan sensor kompas CMPS-03
sebagai input untuk mendeteks mendeteksi adanya bahaya dari
perubahan arah dan akan memberikan sinyal ke mikrokontroler
agar dapat mengaktifkan alarm system yang merupakan output dari
sistemini.

Kata kunci
mikrokontroler.

: arduino uno R3/Atmega328, cmps03, LCD,

Abstract

The purpose of making this final project was able to get a motor
vehicle security system that is easy to use and reliable. The design
tool consists of a microcontroller as data processing, compass sensor
interface, push button switches, LCD, driver alarm and power supply.
The system is also supported by the microcontroller ATmega328
which isthe main component that serves as a control center of awide
variety of peripherals that are connected in this system, namely
CMPS-03 sensor, LCD and alarm driver. This component also
functions as a data processing to be processed. The system used to
use a compass sensor CMPS-03 as an input to detect detect any
danger of a change of direction and will give a signal to the
microcontroller to activate the alarm system is the output from this
system.

Keywords: arduino uno R3, cmps03, LCD, microcontroller.

. PENDAHULUAN

karena metode pencarian yang digunakan masih maakan
konsep klasik.

Penggunaan kompas dapat diterapkan dalam navigas
iuntuk mencapai suatu tujuan atau kompas banyakndign
menentukan arah dan posisi objek. Sebagai conidé Ipidang
pelayaran. Pada jaman dahulu jika hendak berlag@ pelaut
memperhatikan formasi dari bintang. Lalu dengan
berkembangnya jaman, manusia menemukan kompas isampa
GPS (Global Positioning System Dengan berkembangnya
teknologi, navigasi pada benda yang bergerak (kapabil,
pesawat dan lain-lain) dapat dilakukan dengan memajgn
sensor kompas.

Saat ini terdapat beberapa macam alat (kompask unt
mengukur besarnya medan magnet pada muka bumy: yait
mechanical magnetic compassisxgate compasséall-effect
compasses, magnetoelastic compasses, magneteesisti
compasses.

Salah satu contoh sensor kompas yaitu CMPS-03 Pad
sensor CMPS-03, bahan yang digunakan vyaitu
magnetoresistive yang terbuat dari potongan filmgmedik
(Nife) yang tipis. Keunggulan yang dimiliki sensor korspa
elektronik dibandingkan dengan kompas biasa ya#pat
langsung dihubungkan dengan system navigasi etgktro
karena telah memiliki keluaran yang berupa beslstik.

[I. LANDASAN TEORI

A. Kompas Digital

Kompas CMPS0&adalahMagnetic Compassuatan
Devantech Ltd.CMPS03 yang berukuran 4 x 4 cm ini
menggunakan sensor medamagnet Philips KMZ51yang
cukup sensitif untuk mendeteksi medan magnet bumi.

Kompas digital ini hanya memerlukan catuan
tegangansebesar §Y dengan konsumsi arus 15mA. Pada
CMPSO03, arah mata angin dibagi dalam bentuk deyajat :
Utara (0), Timur (90), Selatan (18) dan Barat (279. Ada
dua cara untuk mendapatkan informasi arah dari modu

pas digital ini yaitu dengan membaca sinyal P\(RdIse

Semakin kerasnya kehidupan menyebabkan banyak or ) )
menjadi gelap mata. Mereka menghalalkan segala wamsk VV'dth Modulatiop pada pin 4 atau dengan membaca data
memenuhi kebutuhan hidup mereka demi mempertahankgifrface 12C pada pin 2 dan 3, dapat dilihat pgatabar 1.
kelangsungan hidupnya, seperti : merampok, korupsicuri, o
dan tindakan-tindakan criminal lainnya. Salah stidakan
kriminal yang marak di era sekarang ini adalah akah
criminal pencurian kendaraan bermotor. Tidak hadiyaalam :
hari dan di tempat yang sepi saja, di siang haridikeramaian |
pun para pencuri dapat melakukan aksid engan myedahn
Maka dibutuhkan kewaspadaan yang ekstra untuk menja
kendaraan bermotor kita.

Di sisi lain sejak pihak keamanan sulit mencasauat
menemukan keandaraan hilang yang dilaporkan mdsara

Pin g - 0v Ground
Ping - No Connect
Pin 7 - 30iE0Hz
Pin@ - Caliteate
Pins - No Connect
Pin 4 - M
Pin3-5DA
PFin2-8CL

Pin1 - +5¢

d
LTI

Gambar 1. Sensor Kompas CMPS03
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B. IC Regulator

Didalam rangkaian catu daya biasanya tegangarataiu

dari rangkaian itu tidak sesuai atau mendekatirtgga nominal Pin No Simbol Level Description
yang diperlukan.Untuk mengatasi masalah tersebasabya 1 Vss oV GND
dipasang IC catu daya. IC ini digunakan untuk lebih 2 vdd 50V +5V
mengakuratkan nilai tegangan keluaran. Regulatopatda _ Operating
dikatakan baik apabila perubahan voltase keluakam debih 3 VO Variabel V°'tagEf%f\';CD
kecil walaupun voltase sumber dengan perubahan. jauh H(_d_ )_
. :data, L:
Perbandingan antara perubahan voltase sumber dengan 4 RS HIL Instruction code
perubahan voltase keluaran diselng regulationatau regulasi H:Read, L:
5 RIW H/L ;
sumber. Write
Besaran regulasi sumber ini menunjukan seberajaibi 6 E H,HIL Chipenable
sumber dihilangkan (diregulasikan) oleh regulatéode XX Z 5E0 e 5 g
. ata LSB
untuk IC menunjukan besaran tegangan output IC latgu
8 DB1 /O Data
tersebut. 9 DB2 /O Data
- LM 78XX (positif regulator) tegangan keluaran +%x
- LM 79XX (negative regulator) tegangan keluaran -\xx 10 bB3 Vo Data
11 DB4 /O Data
12 DB5 /O Dat
C. CatuDaya 13 DB6 /O DZtZ
Sebagian besar piranti elektronika membutuhkamgaa
. A . . 14 DB7 /O Data MSB
DC untuk bekerja,meskipun baterai berguna dalaenpiyang
. X o 7 15 A 42-46V LED +
bisa di bawa-bawa atau piranti berdaya rendah, dktapi o K oV ED -

waktu operasinya terbatas. Sumber daya yang mudahtd

dibuat dari sebuah rangkaian yang dapat mengulmEngan
AC menjadi tegangan DC. Sebupbwer supplydapat dibuat
dengan tiga buah komponen utama, yaitu transfomndioda
dan kapasitor filter. Rangkaigsower supplyberfungsi untuk
mensuplai arus dan tegangan ke seluruh rangkarandiauat.

D. Dioda

Pengertian Dioda adalah jenis komponen pasif yang

berfungsi terutama sebagai penyearah.Dioda memdika
kutub yaitu kutub anoda dan kutub katoda. Diodauat dari

dua bahan atau yang biasa di sebut dengan dioda sem

konduktor, yaitu bahan tipe-p menjadi sisi anoddasgkan
bahan tipe-n menjadi sisi katoda. Pada sambunganjehis
berlawanan ini akan muncul daerah deplesi
membentuk gaya barrier. Gaya barier ini dapat ditesdengan
tegangan + sebesar 0.7 volt yang dinamakan selagak

yang akan
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TABEL I. KONFIGURASI PIN DARI LCD 16 X 2 HD44780

2) Pin RS(Register Selefrtberfungsi sebagai indikator
atau yang menentukan jenis data yang masuk, apakah
data atau perintah. Logikéow menunjukan yang
masuk adalah perintah, sedangkan logik&gh
menunjukan data.

Pin R/W (Read Write)berfungsi sebagai instruksi
pada modul jikdow tulis data, sedangkamigh baca
data.

Pin E (Enable)digunakan untuk memegang data baik
masuk atau keluar.

Pin Vo berfungsi mengatur kecerahan tampilan
(kontras) dimana pin ini dihubungkan dengan trimpot
5 KQ, jika tidak digunakan dihubungkan kgound
sedangkan tegangan catu daya ke LCD sebesar 5 volt.

3)

4)

5)

down voltage yaitu tegangan minimum dimana dioda akan

bersifat sebagai konduktor/penghantar arus listrik.

Dioda bridge merupakan penyearah arus bolak-balik satu

gelombang penuh, jadi akan dihasilkan tegangan(€&@@rah)
yang lebih baik, yang cenderung memiliki noise edndSaat

F. Arduino Uno R3

Arduino Uno R3adalah sebuah board mikrokontroler
yang didasarkan padalC Atmega328. Arduino Uno
mempunyai 14 pin digital input/output (6 di antarardapat

ini, dioda bridge banyak digunakan pada perangkat-perangkdfgunakan sebagai output PWM), 6 input analog, akbu

elektronika modern, karena memang memiliki kineygng
baik. Tujuannya adalah agar tegangan yang sudalarkefri
rangkaianbridge ini sudah membentuk gelombarfigil-wave
yang juga sudah berubah dari tegangan AC ke tegabga
bisa juga disebut sebadall-wave rectifier

E. LCD (Liquid Crystal Display) M1632

osilator kristal 16 MHz, sebuah koneksi USB, sebpalver
jack, sebuaHCSP headerdan sebuat tombol resérduino
Uno memuat semua yang dibutuhkan untuk menunjang
mikrokontroler, mudah menghubungkannya ke sebuah
komputer dengan sebuah kabel USB atau mensupldangan
sebuah adaptor AC ke DC atau menggunakan batetak un
memulainya.

M1632 merupakan modul LCD matrix dengan konfigurasi

16 karakter dan 2 baris dengan setiap karakteriipgntiik oleh
8 baris pixel dan 5 kolom pixel (1 baris pixel tdra adalah
krusor). HD44780 ini telah tersedia dalam modul BA&ang

G. ATMega328
ATMega328 adalah mikrokontroler keluarari detmel
yang mempunyai arsitektur RISCR€duce Instruction Set

dikeluarkan olehHitachi. Konfigurasi pin dari LCD 16 x 2 COmpute), yang dimana setiap proses eksekusi data lepiit ce

HD44780 dapat dilihat pada tabel 1.
Fungsi dari pin-pin pada rangkaian LCD vyaitu :

dari pada arsitektur Instruction Set

Computey.

CISC Cémpleted

1) Pin data dapat dihubungkan dengan bus data gfikrokontroler ini memiliki beberapa fitur antarair

rangkaian lain seperti mikrokontroler dengan lebar

data 8 bit.

1) 130 macam instruksi yang hamper
dieksekusi dalam satu siklakck

semuanya



E-Journal Teknik Elektro dan Komputer vol. 5 no. 4, Juli — September 2016, ISSN : 2301 - 8402

2)
3)
4)

32 x 8-bit register serbaguna.

32KB Flash memorydan padaarduino memiliki

Kecepatan mencapai 16MIPS dengan clock 16MHz.
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I.  Heat Exchanger
Dalam sistem elektronika, komponen yang dialirisaru
listrik akan menimbulkan disipasi daya berupa papasg

bootloaderyang menggunakan 2 KB dari flash memorkeluar dari komponen tersebut. Jika panas dari ko@p

sebagabootloader

Memiliki EEPROM Electrically Erasable
Programmable Read Only Memdrysebesar 1KB
sebagai tempat
karena EEPROM tetap dapat
meskipun catu daya dimatikan.
Memiliki
sebesar 2KB.

5)

6)

7)
PWM (Pulse Width Modulationoutput.
8) Master / SlavesPI seriainterface
Mikrokontroller ATmega328 memiliki arsitektHarvard,

SRAM (StaticRandom Access Mempry

Memiliki pin I/O digital sebanyak 14 pin 6 diantaranya

berada di bawah batas yang ditentukan, panas terselak
akan mempengaruhi unjuk kerja dari komponen magsiam
elektronika secara keseluruhan. Namun jika panagelsh

penyimpanan data semi permanemtlebih batas yang ditentukan, diperlukan suatwlempanas
menyimpan datgmng dapat mengeluarkan panas dari komponen agk@mnmsi

dapat bekerja dengan optimal.

J. Relay

Relay adalah komponen elektronika berupa saklar
elektronik yang digerakkan oleh arus listrik. Secarinsip,
relai merupakan tuas saklar dengan lilitan kawakaplaatang
besi 6olenoid di dekatnya. Ketika solenoid dialiri arus listrik

yaitu memisahkan memori untuk kode program dan memduas akan tertarik karena adanya gaya magnet gajaglitpada

untuk data sehingga dapat memaksimalkan
parallelism.

Instruksi — instruksi dalam memori progranekdekusi
dalam satu alur tunggal. Dimana pada saat satuuksst
dikerjakan instruksi berikutnya sudah diambil damemori
program. Konsep inilah yang memungkinkan instrukstruksi

dapat dieksekusi dalam setiap satu siklus clocl83fiixregister

kerja dsolenoidsehingga kontak saklar akan menutup. Pada saat arus

dihentikan, gaya magnet akan hilang, tuas akan &énhie
posisi semula dan kontak saklar kembali terbuRelay
biasanya digunakan untuk menggerakkan arus/tegayaam
besar (misalnya peralatan listrik 4 ampere AC 22Gi&hgan
memakai arus/tegangan yang kecil (misalnya 0.1 Aepe
12Voltyc). Dalam pemakaiannya biasanyeelay yang

serbaguna digunakan untuk mendukung operasi padd Adigerakkan dengan arus DC dilengkapi dengan sebigta
(Arithmatic Logicunit)yang dapat dilakukan dalam satu siklusyang di-paralel dengan lilitannya dan dipasangaiéchyaitu

6 dari register serbaguna ini dapat digunakan sebiguah
register pointer 16-bit pada mode pengamatan tldagsung
untuk mengambil data pada ruang memori data.

Ketiga register pointerl6-bit ini disebut dengagister
X (gabungan R26 dan R27), register Y (gabungan B28
R29), dan register Z (gabungan R30 dan R31). Hasgmua
instruksi AVR memiliki formatl16-bit. Setiap alamatemori
program terdiri dari instruksi 16-bit atau 32-tonfigurasi pin
Atmega328 dapat dilihat pada gambar 2.

Selain register serbaguna diatas, terdagggter lain yang
terpetakan dengan teknikemorymapped/O selebar 64byte
Beberapa register ini digunakan untuk fungsi khusuara lain
sebagai register contoh Timer/ Counter Interupsi, ADC,
USART, SPI, EEPROM, dan fungdiO lainnya. Register-
register ini menempati memori pada alamat 0x200x5Fh.
Tampilan arsitektur ATmega328 dapat dilihat padalyar 3.

H. Resistor

Resistor sebagai komponen elektronika yang berfungs

sebagai penghambat arus listrik, apabila dilihati ddlai
resistansinya dapat dikategorikan dalam 2 jenistuy aesistor
dengan nilai resistansi tetap atau resistor tetap ksistor
dengan nilai resistansi yang dapat diubah atastoesiariabel.

7
(PCINT14/RESET) PC6 |1 28 [0 PCE (ADCS/SCL/IPCINT13)
(PCINT16/RXD) PDO ] 2 27 1 PC4 (ADC4/SDA/PCINT12)
(PCINT17/TXD) PD1 ] 3 26 O PC3 (ADC3/PCINTI1)
(PCINT18/INTO) PD2 4 25 O PCZ (ADCZ/PCINT10)
(PCINT19/0C2B/INT1) PD3 O & 24 O PCT (ADC1/PCINTS)
(PCINT20/XCK/TO) PD4 & 23 O PCO (ADCO/PCINTE)
vccOr 22 0 GND
GND 8 21 1 AREF
(PCINTE/XTAL1TOSC1) PBE (|9 20 0 AvVCC
(PCINTT/XTAL2TOSC2) PB7 [ 10 19 [1 PBS (SCK/PCINTS)
(PCINT21/OCOB/T1) PD5 ] 11 18 [1 PB4 (MISO/PCINT4)
(PCINT22/0CO0A/AIND) PDE ] 12 17 1 PB3 (MOSIOCZA/PCINT3)
(PCINT23/AINT) PD7 ] 13 16 [1 PB2 (SS/OC1B/PCINT2)
(PCINTO/CLKO/ICP1) PBO O] 14 15 O PB1 (OCTAPCINT1)

Gambar 2. Konfigurasi Atmega328

anoda pada tegangan (-) dan katoda pada tegangarni(+
bertujuan untuk mengantisipasi sentakan listrik gyaerjadi
pada saatrelay berganti posisi dari on ke off agar tidak
merusak komponen di sekitarnya.

Data Bus 8-bit

|- -

Flash
Program
Memory

Instruction
Register
Instruction
Decoder

Control Lines

Program Status
Counter

and Control

Interrupt
32x8 Unit
General
Purpose
Registrers

Y

SPI

Unit

Watchdog
Timer

Analog
Comparator

Direct Addressing

Indirect Addressing

VO Module1

Data
> SRAM

EEPROM

/O Lines

Gambar 3. Arsitektur Atmega328

{ .

4
A
At MOE —» AT M

Gambar 4. LEDL({ght Emitting Dioda

>} 1O Module 2

/O Module n
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K. LED (Light Emitting Dioda SwitchPush Buttoradalah saklar tekan yang berfungsi sebagai
LED adalah dioda yang dapat memancarkan cahaja paistem kerjaunlock dan lock yang langsung berhubungan
saat mendapat arus bias majiornfard bias). LED dapat dengan operatorPush button switchmenjadi device yang
memancarkan cahaya karena menggunakapping galium digunakan untuk memulai dan mengakhiri kerja alat.
arsenicdanphosporus Jenis doping yang berbeda diata dapd#likrokontroler Arduino Uno R3 / ATMega328, adalah
menhasilkan cahaya dengan warna yang berbeda. LKBmponen utama yang berfungsi sebagai pusat Kendali
merupakann salah satu jenis dioda, sehingga hahkga aberbagai macameripheralyang terhubung dalam system ini,
mengalirkan arus listrik satu arah saja. LED akamaincarkan yaitu sensor CMPS03, LCD dariver alarm. Komponen ini
cahaya apabil diberikan tegangan listrik denganfigomasi juga berfungsi sebagai tempat pengolahan data ydag
forward bias. Berbeda dengan dioda pada umumnydiproses. LCD Il(iquid Crystal Display berfungsi sebagai
kemampuan mengalirkan arus pada LED cukup rendéh yatampilan yang diperoleh dari sensor agar kita langsdapat
maksimal 20mA. Apabila LED dialiri arus lebih besdari melihat hasilnya secara visual dengan satuan FPavtsPer
20mA maka LED akan rusak, sehingga pada rangkaid L Million). Driver Alarm berfungsi untukmemberitahukan
dipasang sebuah resistor sebgai pembatas arusolSuolab apabila terjadi bahaya ataupun kejadian yang tiia&rapkan
bentuk fisik dari LED dapat dilihat pada gambar 4. pada sensor melalui sinyal sehingga memberikamgezian
Dari gambar 4, dapat kita ketahui bahwa LED meiniliksecara jelas agar dapat diantisipaSiatudaya digunakan
kaki 2 buah seperti dengan dioda yaitu kaki anoda kbki sebagai sumber tegangan untuk mensuplai tenagankase
katoda. Pada gambar diatas kaki anoda memilikifisik lebih komponen dalam satu perangakat.
panjang dari kaki katoda pada saat masih baru, #emukaki
katoda pada LED Lfght Emitting Dioda ditandai dengan B. Perancangan Rangkaian Catu Daya
bagian body LED yang di papas rata. Kaki anoda ks Rangkaian catu daya ini berfungsi untuk mencatu
katoda pada LEDL{ght Emitting Dioda)disimbolkan seperti tegangan dan arus ke seluruh rangkaian. Berdasgdambar
pada gambar diatas. Pemasangan LEQh{ Emitting Diodga 6, sumber tegangan diambil dari Travo 3A/1&T dan
agar dapat menyala adalah dengan memberikan tagdmgs kemudian tegangan tersebut di searahkan menggudalxaah
maju yaitu dengan memberikan tegangan positif ke &kaoda dioda padabridge 5A dan difilter menggunakan 2 kapasitor

dan tegangan negatif ke kaki katoda. 4700 uf/25V.
L. Push Button Switch C. Perancangan Rangkaian Sensor Kompas
Push button switch (saklar tombol tekan) adalah Pada perancangan system ini, alat yang digunakan

perangkat/saklar ~ sederhana  yang berfungsi untgkebagai sensor magnet,untupply hanya memerlukan
menghubungkan atau memutuskan aliran arus listeikgdn tegangan sebesar jVPada CMPS03, arah mata angin dibagi
sistem kerja tekannlock(tidak mengunci). Sistem kenjmlock dalam bentuk derajat yaitu : Utara®0Timur (9), Selatan
disini berarti saklar akan bekerja sebadavice penghubung (18°) dan Barat (2%. dilihat pada tampilan gambar 7, Pin 1
atau pemutus aliran arus listrik saat tombol ditekdan saat sebagainputtegangan sebesar 5V. Pin 2 dan Pin 3 digunakan
tombol tidak ditekan (dilepas), maka saklar akamth@li pada untuk komunikasi data. Pin 9 dihubungkagtaind.

kondisi normal.

T

CMPS - 03

CMPS - 03

5S=35 50
PESES TNy

Ill. METODOLOGI PENELITIAN [nggaamm SEEEEESY

A. Skema Perancangan Sistem {{ ARDUINO

UNO R3

Berdasarkan diagram blok dari sistem yang telah
dirancang adalah seperti pada gambar 5, sensordigngakan
untuk mendeteksi medan magnet bumi dan dapat manguk
arah mata angin sesuai bentuk derajat, yaitu :aJ@y, Timur
(99, Selatan (18 dan Barat (27.

(o5

35 W 2200LIF

iilliii =
GND
35 W 22001IF

1
FRO5

Gambar 6. Rangkaian Skematik Catu Daya

Sensor
Kompas

ARDUINO UNO
-
-

Gambar 5. Diagram Blok Rangkaian Gambar 8. Rangkaian Skematik LCD
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include <LiquidCrystal.h>
ledi7,6,5,4,3,2) 7

TO4LARY
a1
M
R
o=
o=
I
]
ui)
=]

e

Gambar 11. Port yang digunakan

Sketch_rmay21a

ot

Gambar 10. Tampilan Aplikasi Arduino 1.0

D. Perancangan Rangkaian LCD Gambar 12. Pengujian Program

. TamP"a” L.CD tel_ah menjadi bentu_k kit dengan 186. pi sudah tidak mengalami kesalahan agmor, maka program
Pin-pin ini nantinya dihubungkan ke mikrokontrolsebagai sudah siap di unaaah ke dalam mikrokontroler
monitor dari rangkaiamput Berdasarkan hubungan pin dari P 99 '

LCD ke mikrokontroler dapat diklasifikasikan sifaih tersebut,
dimana pin D4-D7 adalah sebagai data, pin 4 darmda&@ah
kontrol, sedangkan pin 1 dan 2 adalah catu dayd.5Pdan 16
adalah kaki anoda dan katoda dari LED yang menantuk
tingkat kecerahan dari LCD dapat dilihat pada gariba

IV. HASIL DAN PEMBAHASAN

Setelah membuat perancangan pada bab sebelumnya,
maka akan dilakukan pengujian terhadap sistem. ufiang
E. Perancangan Driver Alarm dilakukan tiap fungsi blok rangkaian. Berdasark#asikikasi
Driver alarm merupakan rangkaian yang menerima siny8/o%. péngujian dibagi menjadi 5 bagian yaitu pgiegu
dari mikrokontroler, untuk mengaktifkan alarm syste '@ngkaian catu daya, pengujipash button switchpengujian

keamanan pada rangkaian ini dapat dilihat pada gagb Ze_nsor Isensor kompas, pengujian LCD dan penguitiens
river alarm.

F. Perancangan Perangkat Lunak (Software)
Softaware yang digunakan membuat program padansis

ini adalah Arduino 1.0 menggunakan bahasa C yamgpakan Je
bahasa tingkat menengah sehingga mudah untuk nkelaku(®9angan keluaran yang dihasilkan oleh catu dagda saat
npa beban dan saat dihubungkan dengan beban.d@gdu

interfacing (pembuatan program antarmuka), ditampilakan lind . . >
pada gambar 10. digunakan untuk memberikan tegangan ke sistem mimim

Setelah membuka program, pada gambar 11 disimpmk%krokontroler dan LCD. Rangkaian uji dapat dilihngada
langkah pertama yang harus dilakukan adalah merepatkan 9ambar 13. . _ _
port-port yang akan digunakan di mikrokontrolerdpa Dar hasil pengujian yang dilakukan sebanyak 5 kali
program, serta nilai yang disimpan di sensor. didapat hasil, seperti pada tabel 1.

Setelah itu buatlalource codeSetelah selesai membuat
source code, uji program terlebih dahulu sebelum
mengunggahnya ke dalam mikrokontroler.

. Untuk pengujian program cukup menekan tanda ognta
disudut kiri atas dapat dilihat pada gambar 12t Bamgram

A. Pengujian Rangkaian Catu Daya
Pengukuran catu daya bertujuan untuk mengetahui

B. Pengujian Push Button

Pada gambar 14 pengujigtush buttonmenggunakan
beberapa kode akses pada saat mengaktifkan dan
menonaktifkan sistem keamanan berbasis mikrokantrol
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Gambar 14 Gambar Rangkaian Bjish Button

TABEL Il. HASIL PENGUKURAN TEGANGAN KELUARAN CATU
DAYA
Pengukuran Vi V, Vs V4
Ke- (VoItAC) (VoltDC) (VoltDC) (VoltDC)
1 13 16 7,9 4,9
2 13,1 15,8 8,1 4,9
3 12,8 16,2 8 5
4 13 16,1 8 5
5 13 16 7,9 51

C. Pengujian Sensor Kompas

CMPS03 adalahMagnetic Compass buatan Devantecty
Ltd. CMPS03 yang berukuran 4x4 cm ini menggunakan sensor
medan magnefPhilips KMZ51 yang cukup sensitive untuk
mendeteksi medan magnet bumi dan dapat mengukumaata

angin sesuai bentuk derajat.
Sensor Kompas pada rangkaian gambar 15, ini digimakyengan GND & NC,Enable dihubungkan dengan PortsD

untuk mendeteksi adanya perubahan arah dan akaberi&an

sinyal kemikrokontroler agar dapat mengaktifkanrala

'

4 CMPS-03

T oNRs-0

|J|IH|”

I
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Gambar 15. Gambar Rangkaian Uji Mikrokontroler den§ensor Kompas
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Gambar 16. Gambar rangkaian uji mikrdkantroier @nbCD (iquid
Crystal Display)
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Gambar 18. Gambar rangkaian uji Mikrokontroler demiQriver Alarm

Pengujian LCD (Liquid Crystal Display)
Pengujianinterfacing mikrokontroler dapat dilihat pada
gambar 16. Pada LCD dengan menghubungkan pin-gla pa
port D mikrokontroler dengan urutan sebagai berilRegister
selectdihubungkandengan PortgDRead/Writedihubungkan

Databit 4 LCD dihubungkan dengan PoryDatabit 5 LCD
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dihubungkan dengan Port;DDatabit 6 LCD dihubungkan
dengan Port B Databit 7 LCD dihubungkan dengan Potg D

Apabila koneksi antara mikrokontroler dengan LCale
benar maka di LCD akan menampilkan teks yang yang
ditampilkan pada gambar 17.

Penulis bernama lengkap Defri
Geoerge Sirang, anak pertama dari dua
bersaudara, lahir di Tomohon, 19 Januari
1989. Lahir dari pasangan suami-istri Drs.
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E. Pengujian Driver Alarm Sebelum menempuh jenjang pendidikan di Fakultas

Driver alarm adalah rangkaian yang menerima sinyal dafieknik Universitas Sam Ratulangi, penulis telah emepuh
mikrokontroler, untuk mengaktifkan alarm system rkaaan pendidikan secara berturut-turut di SD INPRES T994-
pada rangkaian ini. Rangkaian uji dapat dilihatgpgdmbar 18. 2000). SMP Negeri 8 Manado (2000-2003), dan SMKe\ie?)

Manado (2003-2006)

Pada tahun 2006 penulis memulai pendidikan di Fagul

Teknik Universitas Sam Ratulangi Manado di JuruBaknik
V. KESIMPULAN Elektro, dengan mengambil konsentrasi Minat Teknik
kEIektronika pada tahun 2008. Dalam menempuh péegatidi
penulis juga pernah melaksanakan Kerja Praktek yang
c]bertempat di Radio Republik Indonesia dan penutiessi
melaksanakan pendidikan di Fakultas Teknik UnivassBam
Ratulangi Manado, Jurusan Teknik Elektro pada tahggl
Juli 2015.

Dari hasil pembuatan tugas akhir ini dapat disirkanl
bahwa alat ini praktis pada kendaraan bermotor,ugu
ekonomis dengan tampilan digital, Catudaya yang begikan
tegangan pada keseluruhan sistem agak mengalarikitse
penurunan tegangan jika di berikan beban.
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